Jlekuist Ne19. IlepexigHi npouecu eJIeKTPONPUBOAY 3 JIiHIHHOIO
MeXaHiYHOI0 XapaKTepUCTUKOIO TpU M.=const; wo=const B raJ;ibMiBHUX
pexumax.

19.1. 3arajbHi M0J10:KeHHS.

Po3riisHeMo cno4aTkKy peBepc, AKMU MOJIATa€ B raJjbMyBaHHI NPOTH-
BMUKAHHAM NOJAJ/IbIIOK 3MiHOKW HANPSAMKY OGepTaHHS i PO3roHi B MpoOTH-
JIE’KHY CTOPOHY. AKII0 peBepcC 34IMCHIOETHCA NPU AaKTUBHOMY MOMEHTI onopy
Mc=const, nepexiJiHUH NpoLec ONUCYETHCA PiBHAHHAMHY, HABeJ€eHUMHU paHille
AJIsI JBUTYHHOrO peXXHMy, 3 Ti€W pi3HMIEH0, 10 B LUX PiBHAHHAX NOTPIGHO
NMOCTAaBUTHU 3HAK MiHYyC nepej wc i nepes Myou.
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Ha puc.19.1 306pakeHa MexaHiYHA XapaKTepPUCTHKA, LU0 LJIIOCTpPyE
nepexisy 3 JABUTYHHOIO peXWMy B PpeXHUM NPOTUBMHKAHHA (a) i
BiZANOBiAHI KpUBIi nepexigHoro npouecy w(t) i M(t).

JBUI'YyH NIpM nepexo/i Moro B pexuM NPOTUBMUKAHHA raJIbMY€ThCA
no Jinii BC. IloTiM, Km0 #AOro He BiAKJ/JIIYUTHU BiJ Mepexi, Oyae
PO3raHATHCA B 3BOPOTHOMY HanpAMKY 1o JjiHii CD, gocarae mBuAKOCTI
ixeasibHOrO Xx0J10CTOrO0 XO0Ay (-wo) i Ta MOMEHT fAK Omip aKTHUBHMI,
IepexoAUTh B peXKUM peKynepauii 3 Bigaauyelo eHeprii B Mepexy (J1iHig
DE). PiBHoBara HactaHe y T.E, ne M=M. i IIBUAKICTb -w.. Takuu npouec
MOXKe OyTHM, fAKII0 B pasi nOigiMoMy BaXKOro BaHTAXy JABUIYH
raJibMy€TbCsl NMPOTUBMHUKAHHAM i npu w=0 He BiAK/JWYAETHCA 1 He
3araJibMOBY€EThCA MeXaHIYHMMHU raJibMaMM.

[Ipy peaKTUBHOMY MOMEHTI OIOpYy Hpouec po30MBAETHCA Ha /JBa
erany. Ha nepumiomy erami, 10 € rajbMiBHMM, MOMeHT M¢ i MOMeHT
JABUTYHA JAIOTH BiANOBiA-HO, 3a0e3ne4yl04d epeKTUBHE rajibMyBaHHS.
3aKOH 3MiHU ®W i M ONMCYIOTBCA THUMH K PIBHAHHAMM 10O i NpH
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Puc.19.1.

Ha npyromy etani BiIOyBa€eThCs pO3riH B MPOTHICKHOMY HANPSAMKY (IT1CIs
rajbMyBaHHS 1 3yIIUHKH ), SIKILIO TOTP10eH peBepc. 3HaKk M 3MIHIOETbCS Ha
NpoTWIEeKHUN. PIBHAHHS, IO ONMUCYIOTh MEPEXITHUMA MPOIIEC MATUMYTh TaKUI

CaMUi BUTJISA, K I PEXKUMY MYCKY, TUIBKU Moy = 0, Moy = My, @¢ = -0'¢, TOOTO
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MexaHiyHi XapaKTepUCTHKH, BIANOBIAHI JAaHOMY pe:XKuMy i KpuBi
nepexiHOro npouecy HasegeHi Ha puc.19.2.

[Ipy nepexoai WBUAKOCTI 4yepe3d 0 AUHAMIYHMUA MOMEHT Mux
CTPUOKOM 3MIiHIOEThCA BiJ 3Ha4eHHA Mpun = - (Mn + Mc) A0 Mpun = - (Ma-
M.), 110 BUKJ/IMKA€E BiANOBiAHY 3MiHY IPUCKOPEHHA i B KpUBUX w = f(t) i
M = f(t) 3'aB/IA€ETHCA 3/1aM.
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Puc.19.2.

[Ipu nuHaAMIYHOMY TrajibMyBaHH1 3aKOHHU 3MIHU ® 1 M ONUCYIOTBCS TUMH K
PIBHSIHHSIMHU, 1110 1 171 peBepCy, TOOTO
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W =—0, -(1—e_ﬁ)—a)m-e_ﬁ; M =M, -(1—e_ﬂ)—MHaq-e v

Ie O, — CTajla IIBUIKICTh, SKa BU3HAYAETHCS TOYKOK TIEPETHHY MEXaHIYHOI
XapaKTePUCTUKU JTUHAMIYHOTO TaJIbMyBaHHS 1 BepTukKaii M. = const.

VY pasi aktuBHOoro M. Touka "B", mo BIAMOBIA€ CTATIM MIBUIKOCTI -(Mc2,
BIJIHOCUTBLCS JIO BUMAJAKY, KOJIM IIed MOMEHT Ha T0YaTKy IPOIECY € TalbMIiBHUM,
0 Ma€ Miclle, HAmpuKiIaja, MpU TMigiioMi BaHTaxy, a Touka "C" 31 crajoro
MIBUKICTIO (¢ — JO BUIAJKY, KOJIA 1€l MOMEHT € PYIIIHUM, HaNpUKIIAJ, MPU
CIyCKY BaHTaxy (puc.19.2).

19.2. 'anbMyBaHHS €JIEKTPONIPUBOAY.



VY pasi raapMyBaHHS TIPU MiAHOMI1 BaHTXY 1] J1€10 rajlbMiBHOTO MOMEHTY
nBUryHa 1 M. mpuBiJg croyaTky OyjAe TalbMY€ThbCS 1 3YNMUHUTHCS, TOMY IO
MOMEHT JIBUTYHA cTaHe piBHUM 0, anie ToMmy 1[0 M. € aKTUBHUM 1 OyJ1e TPOJIOBKYE
JUATH B TOMY XK HaIllpsIMKY, TIiJ1 HOTO A€l cucTeMa Oye o0epTaTucs y 3BOPOTHUI
oik. Ilpu mpomy M. 3 rajabMIBHOTO MEPETBOPUTHCS B PYILIIHHHUMI, a TaJabMIBHUN
MOMEHT JIBUTYHA 3MIHHTh CBIM 3HaK 1 OyJie MPOJAOBKYBATH JIATH SIK FajJbMIBHUH.
Crana mBUAKICTH -2 HACTaHE MPH PIBHOCTI MOMEHTY ABUTYHA 1 M. TOOTO B
touri "B". KpuBi mepexigHOTO MpoIecy s I[hbOTO BHUIMAIKY 300pa)keHi Ha
puc.19.3. Hac raneMyBaHHS 10 3yIIUHKH.
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Puc.19.3.

Skmo axkTUBHMI MOMEHT Omopy M. Ha TMOYaTKy TrajdbMyBaHHS OYB
pyliiHUM (TaJbMYBaHHS TPU CIYCKY BaHTaXy), TO Ha IMOYATKy TrajlbMyBaHHS
raJibMiBHUH MOMEHT JBuUryHa (Biapizok ED Ha puc. 19.3,a) Ginbimmii 3a pyuniiHmii
CTaTUYHUA MOMEHT 1 Ma€ MiCIle YMHOBUILHEHHS, IO CYIPOBOJKYETHCS 3MEH-
HIEHHSM TallbMIBHOTO MOMEHTY ABUryHa. [Ipu mBugkocti o M = M, Hacrae
CTAJIMI PEXUM TaJIbMIBHOTO CIIYCKY BAHTAXKY 31 LIBUIKICTIO ®¢1. B IbOMy BUmagky
3arajJbMyBaTH CHCTEMY JO 3yINUHKH HIUIAXOM JIMHAMIYHOTO TajJbMyBaHHSA HeE
Mo>xHa (puc.19.3,B).
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Puc.19.4.

[Ipu peaktTuBHOMY M, TUHAMIYHE TaJbMyBaHHS B1IOYBA€THCSA TaK caMo, SIK 1
Opu TigidoMi BaHTaxy. Pi3Hung nume B ToMy, mo npu o = 0 misgs M,
OPUNUHUTECSA, 1 TOMY  MOMEHT JBUTYHa TeX cTaHe piBHUM (0, cucrema
3YIMMUHUTLCS. BiAMOBIAHI [IbOMY BHITaIKy MEXaHIYHI XapaKTEPUCTUKH 1 KpUBI ® (t)
1 M (t) 300paxkeni Ha HaBeAeHuX puc. 19.4. [Ipouec Oyne mpoTikaTu Tak, HIOU
HIBUIKICTH (® MparHyjia O CTaTH PiBHOIO -, aje TpUIUHUTHCS pu © = 0. Tomy
BIJINIOBIJIHI BIJIPI3KM KPUBHUX HA PUCYHKY 300paKeH1 ITyHKTHPOM.



	Лекція №19. Перехідні процеси електроприводу з лінійною механічною характеристикою при Мс=const; ω0=const в гальмівних режимах.
	Розглянемо спочатку реверс, який полягає в гальмуванні проти-вмиканням подальшою зміною напрямку обертання і розгоні в проти-лежну сторону. Якщо реверс здійснюється при активному моменті опору Мс=const, перехідний процес описується рівняннями, наведен...
	На рис.19.1 зображена механічна характеристика, що ілюструє перехід з двигунного режиму в режим противмикання (а) і відповідні криві перехідного процесу ω(t) і M(t).
	Двигун при переході його в режим противмикання гальмується по лінії ВС. Потім, якщо його не відключити від мережі, буде розганятися в зворотному напрямку по лінії CD, досягає швидкості ідеального холостого ходу (-ω0) і та момент як опір активний, пере...
	При реактивному моменті опору процес розбивається на два етапи. На першому етапі, що є гальмівним, момент Мс і момент двигуна діють відповід-но, забезпечуючи ефективне гальмування. Закон зміни ω і М описуються тими ж рівняннями що і при активному Мс. ...
	де Мп – пусковий момент.
	Час реверсу
	.
	Механічні характеристики, відповідні даному режиму і криві перехідного процесу наведені на рис.19.2.
	При переході швидкості через 0 динамічний момент Мдин стрибком змінюється від значення Мдин = - (Мп + Мс) до Мдин = - (Мп-Мс), що викликає відповідну зміну прискорення і в кривих ω = f(t) і M = f(t) з'являється злам.

